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| Définition: _

Soient A, B, C et D quatre points du plan. Soientu, vetw trois vecteurs du plan

AB=CD Signifie [AD] et [BC] ont le méme milieu. iy

@ u+v=v+u
l Egalité vectorielle :

Soient A, B, C et D quatre points du plan.
# AB=CDsignifie AC=BD
# Si A, BetC ne sont pas alignés alors
AB=CD Signifie ABDC est un

parallélogramme

# SiA, BetC sontalignés alors nsion aﬁ+(—u) = (ga) +u=0
AB=CD alors AB = CD et A, B, C et D son
alignés.

# AB=BC équivaut a B est le

segment [AC].

. Addition des vecteurs .

l Multiplication d’un vecteur par un réel :

Soient A un point du plan, uun vecteur non nul

Soient uetvdeux € les points

et B le point tel quefl =AB.
Soit o un réel et M le point de (AB) d’abscisse a

me deu et v le vecteur dans le repére (A B).

#[AD] ont le méme milieu. oo
] On appelle vecteur produit deu par ¢, le vecteur

v tel que;=m

l Propriétés :

Pour tous vecteursuetv du plan et tous réels «
etfona:

® 0.u=0

2 1-ﬁ:ﬁ; (—1)-u:—u

‘ (X,(U +v)=(1u+cw

N
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® (o+p)u=ou+pu || Propristés :
® o(pu)=(ap)u

% aﬁ=ﬁéquivaut.:?1 (o =0 ou ﬁ=6]

I Vecteurs colinéaires :

Deux vecteurs u et v sont dits colinéaires si et

® Soientﬁ(;) et;(;:) dans une base(?;}) et soit

— — 1 —
aunréel, Alors: u+v i o ;o 0
y+y

seulement si il existe un réel a tel que v=au

| Proprietes: J

@ 3 points A, B, C sont alignés si et seulement si
AB et ACsont colinéaires.

@ Si deux droites (AB) et (CD) sont paralléles, |
alors ABet CD sont colinéaires. N/ =
- Q pirft du plan et B =(i;j) une base de
@ si AB etCD sont colinéaires, alors les droit
N ‘ensempble des vecteurs du plan.
(AB) et (CD) sont paralléles ou confor

% Oﬁ;}) est appelé repére cartésien du plan
I Base de I'’ensemble des vecteurs . saiungont: du plas
Le couple de coordonnées du point M dans le

repére(o;f;}) est I'unique couple(x, y) de réels

tel que OM =x-i-+y"j-
% Le réel x est 'abscisse du point M et le réel y

est I'ordonnée du point M, dans le repére

cartésien . On note M(x, y)

| Propriete -

Soit (O,H) un repere cartésien du plan. Soient

eést appelé couple de composantes du vecteur A(xa , ya) et B(xs , ys) deux points du plan. Les
udans la base (ﬁ) composantes du vecteur AB , dans la base (ﬁ)
™ Sixet y sont les composantes d’'un vecteuru $ Ontﬁé(xg —Xa )
- ~ B~Ya
dans la base B =(i;i) , o note u(;)
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l Norme d’un vecteur : I Base orthonormée — Repére orthonormeé :

Soient A un point du plan, un vecteur et soit B le On dit qu'une base B =(]J) S e

point tel queﬁ:A_B -
_ . orthonormée, sii L j et|ﬂ|=|ﬁ| =1
On appelle norme du vecteuru le réel noté

"ﬁ"et qui est égal a AB. On dit que le repére (o;}ﬁ) St

Si ||ﬁ|[ =1londit que u estun vecteur unitaire ou

normeé

| Proprictes - J

Pour tous vecteurs uetv et tout réel con a:
@ "ﬁ" =0équivauta u=0

2 |l

© Jou] ~foifu]

# Jasvl={el 14

I Vecteurs orthogonaux :

AB:\/(XA "XB)Z +(ya —YB)Z

I Condition analytique d’orthogonalité :

Soientﬁ(;)et;r(;.) dans une base orthonormée

perpendiculaires

% Par cop¥ e vecteur nul est orthogonal (;,]) de I'ensemble des vecteurs du plan.

(uLlv) équivauta (xx'+yy =0)

et on lit le vecteur u est orthogonal

au vecteurv

I i .
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